Aprimatic.

Sterowanie T11/T1E dedykowane jest do obstugirfikéilv 230 VAC o mocy maksymalnej
300 W kady. T11 réni sic od T1E wbudowanym odbiornikiem radiowym 433,92 MHz

Schemat blokowy sterowania T11/T1E

Instrukcja sterowania T11/T1E
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Obszar ten dotyczy sterowania T11 (wbudowany odilia!33,92 MHZz)

DL1 — dioda LED zasilania

DL2 — dioda LED START

DL3 — dioda LED STOP

DL4 — dioda LED fotokomérek

DL5 — Dioda LED przycisku dla pieszych

P1 - potencjometr czasu pracy sitownikow

P2 — potencjometr czasu pauzy

K1 — zaciski podiczenia zasilania sieciowego i sitownikéw

K2 — zaciski podiczenia urzdzei kontroli, bezpieczestwa i sygnalizacji
K3 — gniazdo dekodera czytnikdw kart/odbiornika UNIG88,92 MHz (T2E)
K4 — zaciski podiczenia uziemienia

J1 — gniazdo karty odwracania kierunku przy napotkgnizeszkody (opcja)
SW1 - listwa ustawig DIP-SWITCH

Dotyczy tylko T11 z wbudowanym odbiornikiem 433,9MHz

DL6 —dioda LED programowania odbiornika

DL7 — dioda LED START z odbiornika

K5 — gniazdo anteny zewtniznej

J2— modut pamici odbiornika

JP1, JP2— ustawienie sposobdw dziatania voyp odbiornika
JP3, JP4— wybdr grupy przyciskow pilota

JP5-8— wybor kanatu/gniazdo karty kanatow CA41
SW2 — przycisk programowania odbiornika

BZ1 — buzzer

Dane techniczne sterowania T11/T1E

Zasilanie 230 VAC (+6% -10%)

Czestotliwosé 50 Hz

Bezpiecznik F1 5A zabezpieczenie zasilania silnika
Bezpiecznik F2 200 mA zabezpieczenie uzwojeniasframatora
Bezpiecznik F3 2 A zabezpieczenie zamka elektroetygrnego
Bezpiecznik F4 500 mA zabezpieczenie 24 VDC akdiesor
Moc w stanie spoczynku 15W

Moc maksymalna 600 W (silniki + akcesoria)

Temperatura pracy -20 /1 +70C

Temperatura przechowywania @0/ +85'C

Wilgotnoé¢ otoczenia Maksymalnie 90% (bez kondensacji)

Klasa ochrony IP55 (tylko w obudowie IP55)




Schemat pojczen sterowania T11/T1E
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1 — wyjscie zasilania urdzer zewrgtrznych + 24 VDC

2 — wyjscie zasilania urtzen zewrgtrznych — 24 VDC, wspdlny zaciskow udzer kontroli
dostpu i bezpieczéstwa

3 — zacisk przycisku STARINO)

4 — zacisk przycisku STONC)

5 — zacisk sygnatu fotokomoérgkC)

6 — zacisk elementéw bezpieéatwa na otwarciu (DIP SWITCH 8 ONINC)/przycisk dla
pieszych (DIP SWITCH OFRNO)

7 — 8zamek elektromagnetyczny 12 VAC maks. 15 W

9 — zacisk lampy ostrzegawczej max. 3 W — 24 VDC

10— zacisk wspélny lamp + 24 VDC

11 - zacisk lampy sygnalizacyjnej LED — 24 VDC

12-13-14— zasilanie silnika 1 (12 — wspélny, 13 — otwigeari4 — zamykanie)
15-16-17- zasilanie silnika 2 (15 — wspélny, 16 — otwigeari4 — zamykanie)
18-19zasilanie 230 VAC 50 Hz

UWAGA: wszystkie zaciskiNC, jezeli nie s wykorzystywane muszby¢ zmostkowane do
masy (4, 5, 6 do 2)

Sterowania T11/T1E stosowane z sitownikami Aprim&il 4/40/42/44 sfabrycznie
przygotowane z proponowanymi ustawieniami paraimefracy ustalonymi na
potencjometrach P i suwakach DIP-SWITCH.

Aby ustalt parametry pracyaytkownika naley je modyfikowa wg ponizszych opiséw.
Pamgta¢ nalezy, ze zmiana ustawieDIP-SWICH wymaga wyiczenia i ponownego
zalkczenia zasilania.

Ustawienie parametréw przy pomocy potencjometrow.

Potencjometr P1- wywany do regulacji czasu pracy sitownikéw w zakeesil O do 180
sekund. Zalecasustawienie czasu ditazego o 5 sekund:nivynosi czas petnego wysuwu
tloka sitownika.

Potencjometr P2— wywany do regulacji czasu pauzy przy automatyczngmykaniu w
zakresie od 0 do 120 sekund.

Ustawienie parametréw przy pomocy DIP-SWITCH SW1

S1 Docknigcie pocatkowe
ON | Aktywne
OFF | Nieaktywne

Funkcja powinna by aktywna przy zastosowaniu zamka elektromagnetygzriéo podaniu
komendy START sitownik 1 dociska przez 0,5 sekurmiyalniany jest zamek przez 1,5
sekundy i po tym czasie napuje otwieranie bramy.

S2 S3 Rodzaj pracy
ON | ON | Automatyczna
OFF | ON | Pdétautomatyczna z zatrzymaniem
ON | OFF| Super automatyczna
OFF | OFF| Dead man

Automatyczna: podanie komendy START powoduje otwieranie do gitwartej,
zamykanie nagpuje po uptywie czasu pauzy. W trakcie otwierarienknda START jest
ignorowana, w trakcie zamykania spowoduje zatrzyenapowrot do pozycji otwarte;.



Potautomatyczna z zatrzymaniempodanie komendy START powoduje otwieranie do
pozycji otwartej, zamykanie napuje po ponownej komendzie START. W trakcie otwigaa
podanie komendy START spowoduje zatrzymanie w dpogycji, w trakcie zamykania
spowoduje zatrzymanie i powr6t do pozycji otwartej.

Super automatyczna— podanie komendy START powoduje otwieranie do ppotwartej.
Zamknkcie nastpuje po czasie ustawionym na potencjometrze Ppdupodaniu komendy
START.

Dead man wymaga obecrigzi cztowieka. Dziatanie silnika nagtuje przy cigtym
nacknigciu przycisku. Puszczenie przycisku spowoduje gatenie ruchu.

S4 S5 Opdnienie zamykania skrzydet bramy (w sekundach)
OFF| OFF| 0
OFF| ON| 3
ON | OFF| 9
ON | ON | 16

Ustawienie czasu opdienia zamykania sitownika 1 w stosunku do sitovanZkozadany czas
podany w sekundach.

S6 Przebtyski lampy sygnalizacyjnej 24 VDC LED
ON Funkcja aktywna
OFF Funkcja nieaktywna

Jezeli funkcja jest aktywna, to lampa sygnalizacyjnganuje ser btyskéw ostrzegawczych,
po 3 sekundach zacznie pracéweinik. Funkcja ta nie dziata w przypadku lamp
sygnalizacyjnych 230 VAC.

S7 Sposoéb dziatania fotokomorki
ON | Zamknécie po przejciu
OFF | Zamkngcie po czasie pauzy

Funkcja ta jest aktywna tylko przy ustawieniu austynznego zamykania. Pozycja ON
powoduje zamkricie bramy bezpwednio po przdgiu przezswiatto fotokomorki pomijaic
ustawiony czas pauzy automatycznego zamykania.dpp@FF powoduje zamkgdie bramy
po czasie pauzy niezalde od tego czywiatto fotokomorki zostanie przede.

S8 Przeznaczenie zacisku 6
ON | Element bezpiecastwa na otwarciu (NC)
OFF | Przycisk dla pieszych (NO)

DIP SWITCH 9 — pozostaje w pozyc{DFF
DIP SWITCH 10 — pozostaje w pozycfDFF

Programowanie odbiornika 433,92 MHz (dotyczy T11)

Zwory JP5 do JP8stuza do wyboru kanatu wygia odbiornika, ktdressprzypisane

odpowiednim przyciskom w pilocie.
/ PY Button 2 Button 1 Fl T Button 2
Button 1 ()/ Button 3 Button 4
L

JP6 — kanat 2 — prkyZis
JP8 — kanat 4 — prkytis

OUTRX °

JP5 — kanat 1 — przycisk 1
JP7 — kanat 3 — przycisk 3

Zwory JP1 i JP2 stuza do wyboru rodzaju pracy stykéw przeékika, ustawienia ulegn
zmianie po odiczeniu i ponownym podtzeniu zasilania.:

JP1 zdgta, JP2 zdita — tryb monostabilny. Bez wzglu na dtugé¢ dziatania przycisku
pilota, stigst zamykany na 1 sekund
JP1 zatlaona, JP2 zdja — tryb bistabilny. Naéniccie przycisku pilota powoduje z@kzenie
przekika, kolejne naéhiecie zwolnienie przekanika.
JP1 zdgta, JP2 zalona — tryb cigly. Przekanik jest zajczony tak dtugo, jak dtugo
trzymgamcisnigty przycisk pilota.
JP1 zatlaona, JP2 zalmna — konfiguracja nieaywana. Uniemaliwia uzycie kanatu 3 i 4.

Tryby inne niz monostabilny do wykorzystania g w przypadku wyboru kanatu 3 lub 4.
Whi gcie dodatkowego modutu CA41 powoduje przegie w/w funkcji dla kanatéw 3
lub 4. 2 kanat dziata tylko w trybie monostabilnym.

Zwory JP3 i JP4 stuza do wyboru i programowaniagdéw przyciskéw 14-kanatlowego
pilota APRIMATIC.

Test pamigci odbiornika.
Po podiczeniu zasilania dioda DL9 i buzzer glaygnaty dwiekowo-<$wietlne informujce o
stanie pamici odbiornika. 10 sygnatéw informuje o catkowici®wej pamgci.

Kasowanie catkowite pamgci odbiornika.

Odlaczye zasilanie od odbiornika. Nacighi trzymapc przycisk SW2 podtzy¢ zasilanie.
Dioda DL9 i buzzer &da dawa& sygnat dwigkowo-$swietlny ciagly przez okoto 10 sekund, po
czym zgdnie. Puszczamy przycisk SW2. Po okoto 10 sekundamta DL9 i buzzer dadz
sygnat o wykonywaniu testu paguoi odbiornika. Procedura zakezona.



Kasowanie pojedynczego pilota z paraci odbiornika.

Przy podiczonym zasilaniu nacigé przycisk SW2. Dioda DL9 i buzzer dadaiagty sygnat
swietlno-dzwiekowy. Nacisa¢ dowolny przycisk pilota, ktéry ma zogtakasowany. Dioda
DL9 i buzzer zasygnalizgjwykonanie polecenia przesw sygnale. Procedura zalazona.

Programowanie pierwszego pilota do pangci odbiornika.

Pami¢ odbiornika musi by catkowicie wolna. Jeeli nie jest, nalgy przeprowadxi

procedug catkowitego kasowania pagei odbiornika. Jeeli pamg¢ jest wolna, to przy
podikczonym zasilaniu naciskamy jednogzie wszystkie przyciski pilota na okoto 5 sekund,
Dioda DL1 i buzzer dadzciagly sygnakwietino-dzwigkowy. Ponownie naciskamy
jednoczénie wszystkie przyciski pilota, nagi krotka przerwa w sygnale. Po czym
naciskamy dowolny przycisk pilota i nagt ponownie krétka przerwa w sygnale. Sygnat
bedzie podawany przez napnhe 30 sekund i wykzy sk sam lub meemy wyhczy przez
nacgniecie przycisku SW2 na odbiorniku. Procedura zaizona.

Programowanie kolejnego pilota do pamici odbiornika.

Aby zaprogramowakolejnego pilota musimy miéepilota juz zaprogramowanego.
Naciskamy jednoczaie wszystkie przyciski pilota juzaprogramowanego przez okoto 5
sekund aby pobudzibdbiornik. Dioda DL1 i buzzer daaziagly sygnakwietino-
dzwigkowy. Po czym naciskamy ponownie wszystkie przyigidbta aby potwierd# che¢
programowania kolejnego i napt ponownie krétka przerwa w sygnale. Naciskamy
wszystkie przyciski jednoczeie w nowym pilocie, nagpi krétka przerwa w sygnale. Po
czym naciskamy dowolny przycisk nowego pilota itapisponownie krétka przerwa w
sygnale. Sygnatdulzie podawany przez naphe 30 sekund w celu powtérzenia procedury z
kolejnymi pilotami i wyhczy sk sam lub maeemy wyhczy¢ przez nadniecie przycisku SW2
na odbiorniku. Procedura zalazona.

Dodatkowe akcesoria do sterowania T11/T1E

CA41 — modut rozszerzenia o dodatkowy kanat do wykaemyia drugiego przycisku pilota.
Doskpne kanaly 2, 3 lub 4. 1 kanat wykorzystywany przgzowanie.

MM2 — wymienny modut panaci ze standardowego (496 koddéw) na ulivaiajacy
zaprogramowanie 2032 kodéw.

Karta odwracajaca— dodatkowy modut sterowania mey na celu zatrzymanie i ponowne
otwarcie w przypadku napotkania przeszkody.

DEC/A — karta dekoddra wpinana w gnhiazdo K3. obstuguje czytnik karizaniowych,
kluczy magnetycznych i zamka szyfrowego.

NOTATKI:

MIWI-URMET Sp. z o.0.
91-341 t6d, ul. Pojezierska 90A
Tel. 042 616 21 00, fax 042 616 21 13
www.miwiurmet.com.pl
www.aprimatic.pl




